普通高等学校本科专业设置申请表
（备案专业适用）

学校名称（盖章）：辽宁科技学院
学校主管部门：辽宁省教育厅
专业名称：电气工程与智能控制
专业代码： 080604T
所属学科门类及专业类：工学、电气类
学位授予门类：工学
修业年限：3-7年
申请时间： 2016-6-28
专业负责人：孟昭军
联系电话： 15241903070
教育部制
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填表说明

1 本表适用于普通高等学校增设《普通高等学校本科专业目录》内专业（国家控制布点的专业除外）。

2 申请表限用A4纸张打印填报并按专业分别装订成册。

3 在学校办学基本类型、已有专业学科门类项目栏中，根据学校实际情况在对应的方框中画√。

4 本表由申请学校的校长签字报出。

5 申请学校须对本表内容的真实性负责。

1.普通高等学校增设本科专业基本情况表

	专业代码


	080604T
	专业名称
	电气工程与智能控制

	修业年限


	3~7年
	学位授予门类
	工学

	学校开始举办本科教育的年份
	2004年

	现有本科专业（个）
	34

	学校本年度

其他拟增设的

专业名称
	电气工程与智能控制、运动训练（篮球）、学前教育
	本校已设的相近本、专科专业及开设年份
	自动化2001
电气工程及其自动化2007

电气自动化技术1948

	拟首次招生时间

及招生数
	2017年
35人
	五年内计划

发展规模
	280人

	师范专业标识

（师范S、兼有J）
	
	所在院系名称
	电气与信息工程学院

	高等学校专业设置评议专家组织审议意见
	（主任签字）

   年   月   日
	学校审批意见（校长签字）
	（盖章）

   年   月   日

	高等学校

主管部门形式

审核意见（根据

是否具备该专业办学条件、申请

材料是否真实等给出是否同意

备案的意见）
	（盖章）

                                     年   月  日


⒉学校基本情况表

	学校名称
	辽宁科技学院
	学校地址
	辽宁省本溪市高新技术产业开发区香槐路176号

	邮政编码
	117004
	校园网址
	http://www.lnist.edu.cn

	学校办学

基本类型
	□部委院校   eq \o\ac(□,√)地方院校   eq \o\ac(□,√)公办  □民办  □中外合作办学机构

	
	□大学     eq \o\ac(□,√)学院   □独立学院   

	在校本科生总数
	7978
	专业平均年招生规模
	75

	已有专业

学科门类
	□哲学   □经济学   □法学    eq \o\ac(□,√)教育学    eq \o\ac(□,√)文学    □历史学

□理学    eq \o\ac(□,√)工学     □农学   □医学      eq \o\ac(□,√)管理学   eq \o\ac(□,√)艺术学

	专任教师

总数（人）
	632
	专任教师中副教授及以上职称教师数及所占比例
	289
45.72%

	学校简介和

历史沿革

（300字以内，无需加页）
	辽宁科技学院坐落在辽宁省本溪高新技术产业开发区，是一所以工科为主、工、管、文、艺、教育多学科协调发展的省属普通本科院校。学校前身是始建于1948年的本溪冶金高等专科学校，2004年5月更名为辽宁科技学院。
学校占地87.1万平方米，固定资产原值3.7亿元，其中教学科研仪器设备原值1.46亿元。图书馆藏书96.1万册。学校现开设34个本科专业、8个高职专业，全日制本专科生10583人，其中本科生7978人。现有教职工937人，专任教师632人，其中具有硕士、博士学位教师402人。

现有国家、省级本科各类重点专业4个，省级教学团队5个，省级精品课程13门。毕业生就业率居省属高校前列。




注：专业平均年招生规模=学校当年本科招生数÷学校现有本科专业总数

3.增设专业的理由和基础

	（简述学校定位、人才需求、专业筹建等情况）（无需加页）

一、学校定位
辽宁科技学院是以本科教育为主体，适时发展研究生教育、以工为主，工、管、文、艺、教育多学科协调发展的一所教学型本科院校。学校立足辽宁，依托行业，凝练特色，打造品牌，努力将学校建设成为特色鲜明的应用型本科高校，面向生产、管理、服务一线，培养德智体美全面发展、基础扎实、实践能力强、综合素质高、具有创新精神的应用型高级专门人才。学校以科学发展观为指导，以转型发展为契机，不断深化综合改革，大力加强内涵建设，进一步深化应用型学校办学定位，把握国家对地方应用技术型高校结构调整与内涵转变发展的核心要求，走特色化办学之路，建设特色鲜明的应用技术型本科高校。
二、人才需求分析
1. 机器人及智能装备产业的发展迫切需要大量高技能人才。中国工业机器人市场近年来持续表现强劲，市场容量不断扩大。工业机器人的热潮带动机器人产业园的新建，产业的发展急需大量高素质高级技能型专门人才，人才短缺已经成为产业发展的瓶颈。
2.工业机器人的日益广泛应用需要高技能专门人才。传统制造业的改造提升、人工成本快速提高促使企业用工业机器人来提高产业附加值、保证产品质量，使工业机器人及智能装备产业面临前所未有的发展时机。按照工信部的发展规划，到2020年工业机器人装机量将达到100万台，大概需要20万工业机器人应用相关从业人员。这意味着从2014年开始到2020年，平均每年需要培养3万名以上的工业机器人应用人才。企业不仅需要工业机器人现场编程、自动化生产线维护等方面的人才，还需要大量从事工业机器人安装调试和售后服务等工作的专门人才。随着我国制造业的发展，预计未来3-5年，工业机器人的增速有望达到25%，高技能人才缺口将逐年加大。

3．工业机器人应用人才结构性矛盾突出。目前国内高校尚无工业机器人应用方面的对口专业，从事工业机器人现场编程、机器人自动线维护、工业机器人安装调试等岗位的人员主要来自对自动化、电气工程、机电一体化等本、专科专业毕业生的二次培训，短期培训难以达到岗位要求。

4. 工业机器人应用人才荒。一台工业机器人（机械臂）能否投入到生产当中去，以及能发挥多大的作用，取决于生产工艺的复杂性，产品的多样性还有周边设施的配套程度。而解决这些问题却需要3到5名相关的操作维护和集成应用人才。目前，机器人在汽车制造以外的一般工业领域应用需求快速增长，而相应的人才储备数量和质量却捉襟见肘。

5.机器人技术对接区域经济。沈阳经济区中一些现代化水平比较高的企业开始越来越多地应用工业机器人。一方面是工业机器人应用高端技术人才需求飙升，一方面是相应的人才供应奇缺，更为重要的是，工业机器人应用及高端技术人才的大量缺口，已经开始制约相关技术领域的进展，成为地方产业发展的掣肘。
三、专业筹建情况
1.根据辽宁省社会发展对人才需求的实际和学校办学定位，我校已经开办了自动化、电气工程及其自动化等相关专业，为电气工程与智能控制（机器人方向）发展奠定了坚实的基础。

2.制订了符合社会用人需求的人才培养方案和课程体系，专业人才培养的优势与特色明显。

3.建立了完善的管理制度和教学各环节的质量标准，教学和管理工作规范、科学，人才培养质量不断提高。

3.建成有省级工程实验室“辽宁省机器人驱动控制工程实验室”、建成有辽宁科技学院-中国航空综合技术研究所“重载机器人技术标准化研究与验证联合实验室”和校内外实习基地，实践教学条件好。

4.凝聚了一批业务技术精、工作作风正、爱岗敬业的教师队伍。现有相关专业教师42人，其中副教授以上职称的教师30人，具有硕士、博士学位的教师38人。

5.教学质量监控体系健全，质量监控措施得力。


4.增设专业人才培养方案

	2、教学计划表
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6999A112

毛泽东思想和中国特色社

会主义理论体系概论

★ 96 6.0 64 32 4*16

4

思政

6999C110 思想道德修养与法律基础 48 3.0 30 18 2*15

1

思政

6999A114 马克思主义基本原理 ★ 48 3.0 32 16 3*16

2

思政

6999A111 中国近现代史纲要 32 2.0 32 2*16 3 思政

70990110 大学体育（1） 30 1.0 30 2*15

1

体育

70990111 大学体育（2） 32 1.0 32 2*16

2

体育

70990112 大学体育（3） 32 1.0 32 2*16

3

体育

70990113 大学体育（4） 32 1.0 32 2*16

4

体育

6799A110 大学英语（1） ★ 1 72 4.5 72 5*15

1

外语

6799A111 大学英语（2） ★ 2 64 4.0 64 4*16

2

外语

6799A112 大学英语（3） ★ 3 64 4.0 64 4*16

3

外语

7199A111 计算机应用基础（1） ★ 1 56 3.5 14 42 4*14

1

中心

31990110 文献检索与利用 16 1.0 12 4 2*6 2 图书

6999A116 形势与政策 32 2.0 32 4*1 4*1 4*1 4*1 4*1 6*1 6*1 1－7 思政

6999A115 心理健康教育 32 2.0 16 16 4*2 4*2 1、2 思政

37990110 职业发展与就业指导 38 2.5 24 14 2*5 2*2 2*4 2*1

1.4.6.7

招就

28990111 大学生国防教育 36 2.0 24 12 2*3 2*3 2*3 2*3

2.3.4.5

保卫

760 43.5

任

选

128 8.0

888 51.5 606 0 112 42 13 9 8 10 0 0 0 0

6888A401 高等数学A（1） ★ 1 74 4.5 74 5*15

1

基础

6888A402 高等数学A（2） ★ 2 96 6.0 96 6*16

2

基础

6888A417 大学物理A（1） ★ 2 32 2.0 32 2*16

2

基础

6888A418 大学物理A（2） ★ 3 64 4.0 64 4*16

3

基础

7199A420 大学物理实验A 48 3.0 48 3*16

3

中心

7199A114

C语言程序设计

★ 2 56 3.5 28 28 4*14

2

中心

6299A410 工程制图与AUTOCAD 1 48 3.0 40 8 4*12

1

机械

6888A405 线性代数 2 32 2.0 32 2*16

2

基础

6888A406 概率论与数理统计 3 48 3.0 48 3*16

3

基础

6025A410 电路原理 ★ 3 80 5.0 80 5*16

3

电信

6025A411 电路实验 24 1.5 24 2*12

3

电信

6025A412 液压与气动控制 48 3.0 48 3*16

5

电信

6025A413 电子技术 ★ 4 80 5.0 80 5*16

4

电信

6025A414 电子实验 24 1.5 24 2*12

4

电信

6025A415 自动控制原理 ★ 4 48 3.0 40 8 3*16

4

电信

6025A416 PLC原理及应用 ★ 5 48 3.0 32 16 3*16

5

电信

6025A417 专业导论 24 1.5 24 2*12

2

电信

6025A418 单片机原理及应用 ★ 5 48 3.0 38 10 3*16

5

电信

6025A419 机器人技术基础 ★ 4 64 4.0 64 4*16

4

电信

6025A420 专业外语 32 2.0 32 4*8

6

电信

1018 63.5

1018 63.5 852 130 0 36 9 16 17 14 9 4 0 0

必

修
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业

基

础

课

专业基础课小计

见公选课课程库

公

共

课

公共课小计

必

修

公共选修课

专业基础必修课小计

公共必修课小计
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[image: image7.emf]6025A510 电力电子技术 ★ 5 48 3.0 38 10 3*16

5

电信

6025A511 传感器与检测技术 32 2.0 26 6 4*8

5

电信

6025A512 机器人系统集成 ★ 7 48 3.0 48 6*8

7

电信

6025A513 机器人典型应用案例分析 ★ 7 48 3.0 48 6*8

7

电信

6025A514 机器人现场编程与调试 ★ 6 48 3.0 48 6*8

6

电信

6025A515

机器人离线编程与工程仿

真

★ 6 48 3.0 48 6*8 6 电信

6025A516 机器人驱动与控制技术 ★ 5 48 3.0 42 6 3*16

5

电信

320 20.0 298 22 0 0 0 2 0 0 10 12 12 0

6025A710 控制电机 32 2.0 32   4*8

6

电信

6025A711 工控组态软件 32 2.0 16 4 12 4*8

5

电信

6025A712 计算机仿真技术 32 2.0 20 12   4*8

6

电信

6025A713 变频器原理与应用 32 2.0 26 6 4*8  

5

电信

6025A714 Visual C++程序设计 32 2.0 16 8 8 4*8

4

电信

6025A715 电气控制技术 32 2.0 24 8 4*8    

4

电信

6025A716 电机现代控制技术 32 2.0 32 4*8  

4

电信

6025A717 电气CAD 32 2.0 16 16   4*8  

5

电信

6025A718 工厂供电 32 2.0 26 6 4*8

7

电信

6025A719 现代控制理论 32 2.0 32 4*8

6

电信

6025A720 计算机控制技术 32 2.0 24 8 4*8

5

电信

6025A721 机器人维护与保养 32 2.0 32     4*8

7

电信

6025A722 DSP原理及应用 32 2.0 32   4*8

6

电信

6025A723 机器人综合创新课程 32 2 10 22 4*8 7 电信

132 12.0 62 2 4 4 2

452 32.0 84 48 0 2 0 2 14 16 14 0

2358 147.0 1458 214 112 126 22 27 25 26 23 20 14 0

28990110 军事训练 2 2.0 2

1

保卫

33990110 入学教育 1 1.0 1

1

电信

33990111 公益劳动 1 1.0 1

3

学生

33990112 毕业教育 1 1.0 1

8

招毕

62980816 金工实习 2 2.0 2

3

机械

6025A810 电工技能训练 2 2.0 2

6

电信

6025A811 认识实习 1 1.0 1

2

电信

6025A812 电工实习 2 2.0 2

2

电信

6025A813 驱动技术技能训练 2 2.0 2

6

电信

6025A814

机器人现场编程与调试实

训

★ 4 4.0 4

6

电信

6025A815

机器人离线编程与工程仿

真实训

★ 3 3.0 3

6

电信

6025A816 机器人安装与维护实训 2 2.0 2

4

电信

6025A817 机器人拆装实训 1 1.0 1

4

电信

6025A818 机器人典型应用实训 ★ 6 6.0 6

7

电信

6025A819 机器人系统集成实训 ★ 5 5.0 5

7

电信

6025A820 PLC实训 3 3.0 3

5

电信

6025A821 毕业实习 2 2.0 2

8

电信

6025A822 毕业设计（论文） 15 15.0 15

8

电信

55 55.0 3 3 3 3 3 11 11 18

202.0

选

修

专

业

课

专业必修课小计

专业任选课小计

★：为学位课程

专业课合计

总学分

集

中

实

践

环

节

实践教学环节小计（周）

必

修

课

课内合计

必

修


十四、毕业条件及学位要求
毕业学分                                                                                                                                                                                         
毕业条件

学位要求

公共基础课                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                          
43.5
学生在校期间完成本专业培养方案规定的最低学分，并取得创新创业教育体系10学分，并取得至少一种职业资格证书。
取得学位课程所有学分，并符合《辽宁科技学院学士学位授予工作实施细则》中的授位条件。
公共选修课

8

专业基础课

63.5
专业课

20
专业选修课

12
实践环节

55
合计

202



5.专业主要带头人简介

	姓名
	何学俊
	性别
	男
	专业技术职务
	教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	195709
	行政职务
	无
	最后学历
	本科

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	本科，19821030，鞍山钢铁学院本钢大学班，工业电气化自动化
本科，19821030，鞍山钢铁学院本钢大学班，工业电气化自动化

	主要从事工作与

研究方向
	工业自动化

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共 3 篇； 出版专著（译著等）    部。

	获教学科研成果奖共 2 项；其中：国家级   项， 省部级   项。

	目前承担教学科研项目共 1 项；其中：国家级项目 1 项，省部级项目  项。

	近三年拥有教学科研经费共 90  万元， 年均  30 万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共 300 学时；指导本科毕业设计共 20 人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	《耐火材料PLC自动配料控制系统研究与实践》
	本溪市科技进步二等奖，本溪市，2012
	1

	
	2
	《智能温控熄焦控制系统研究与实现》
	本溪市科技进步二等奖，本溪市，2012
	1

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	精密齿轮传动设计和高档齿轮制造技术
	科技部
	2014-2017
	120
	误差控制

	
	2
	
	
	
	
	

	
	3
	
	
	
	
	

	
	4
	
	
	
	
	

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	过程控制系统
	自BG
	130
	64
	专业必修
	16春

	
	2
	毕业设计
	自BG12
	6
	14周
	专业必修
	16春

	
	3
	
	
	
	
	
	

	
	4
	
	
	
	
	
	

	
	5
	
	
	
	
	
	

	教学管理部门审核意见
	                                            签章


注：填写三至五人，只填本专业专任教师，每人一表。
5.专业主要带头人简介

	姓名
	孟昭军
	性别
	男
	专业技术职务
	副教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	197404
	行政职务
	教研室主任
	最后学历
	研究生

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	本科，19970701，西南工学院，硅酸盐工程
博士研究生，沈阳工业大学，20091231，电机与电器

	主要从事工作与

研究方向
	教学科研

特种电机控制、驱动与控制

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共 9 篇； 出版专著（译著等）  部。

	获教学科研成果奖共  项；其中：国家级   项， 省部级   项。

	目前承担教学科研项目共 2项；其中：国家级项目1 项，省部级项目1 项。

	近三年拥有教学科研经费共 27 万元， 年均  9 万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共 368 学时；指导本科毕业设计共 19 人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	辽宁省自然科学学术成果奖
	二等奖，辽宁省科协，2010
	1

	
	2
	
	
	

	
	3
	
	
	

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	工业机器人高精度高效率减速器集成技术研究
	辽宁省教育厅
	2015-2017
	6万
	负责人

	
	2
	精密齿轮传动设计和高档齿轮制造技术
	科技部
	2014-2017
	120万
	误差控制

	
	3
	
	
	
	
	

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	工厂供电
	自BG13
	77
	48
	专业必修
	2016春

	
	2
	电气工程预算
	电气BS13
	63
	32
	专业选修
	2016春

	
	3
	毕业设计
	自BG12
	6
	14周
	专业必修
	2016春

	
	4
	
	
	
	
	
	

	
	5
	
	
	
	
	
	

	教学管理部门审核意见
	                                            签章


注：填写三至五人，只填本专业专任教师，每人一表。
5.专业主要带头人简介

	姓名
	张岳
	性别
	男
	专业技术职务
	教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	196511
	行政职务
	无
	最后学历
	研究生

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	本科， 19870724，本溪大学，电气自动化
博士研究生，沈阳工业大学，20101231，电机与电器

	主要从事工作与

研究方向
	特种电机及控制

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共8篇； 出版专著（译著等）    部。

	获教学科研成果奖共  项；其中：国家级   项， 省部级   项。

	目前承担教学科研项目共 1 项；其中：国家级项目  项，省部级项目 1 项。

	近三年拥有教学科研经费共  5.5  万元， 年均  1.8 万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共 310 学时；指导本科毕业设计共 19 人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	应用型本科实践教学仿真平台的建设与探索
	省级  辽宁省教育厅  2015-11
	第1位

	
	2
	无线遥控太阳能清洁器
	国家级 辽宁省教育厅  2014-06
	第1位

	
	3
	
	
	

	
	4
	
	
	

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	离网型太阳能光伏逆变器
	辽宁省教育厅
	2016-2017
	0.5万
	第1位

	
	2
	
	
	
	
	

	
	3
	
	
	
	
	

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	计算机控制技术
	自BG13
	130
	32
	专业课
	2016,3

	
	2
	集散控制系统及现场总线
	自BG13
	130
	32
	专业选修课
	2016,3

	
	3
	自动化专业导论
	自BG13
	130
	32
	专业选修课
	2016,3

	
	4
	毕业设计
	自BG12
	6
	14周
	专业必修
	2016春

	教学管理部门审核意见
	                                            签章


注：填写三至五人，只填本专业专任教师，每人一表。
5.专业主要带头人简介

	姓名
	姜连志
	性别
	男
	专业技术职务
	副教授
	第一学历
	本科

	
	
	出生年月
	196305
	行政职务
	无
	最后学历
	研究生

	第一学历和最后学历毕业时间、学校、专业
	本科，19840728，本溪大学，工业企业电气化自动化
硕士研究生，上海交通大学，19930304，自动控制理论与应用

	主要从事工作与

研究方向
	工业自动化

	本人近三年的主要成就

	在国内外重要学术刊物上发表论文共 1 篇； 出版专著（译著等）    部。

	获教学科研成果奖共  项；其中：国家级   项， 省部级   项。

	目前承担教学科研项目共4项；其中：国家级项目 1 项，省部级项目 1 项。

	近三年拥有教学科研经费共 30  万元， 年均   10  万元。

	近三年给本科生授课（理论教学）共 330 学时；指导本科毕业设计共 24 人次。

	最具代表性的教学科研成果（4项以内）
	序号
	成果名称
	等级及签发单位、时间
	本人署名位次

	
	1
	《耐火材料PLC自动配料控制系统研究与实践》
	本溪市科技进步二等奖，本溪市，2012
	3

	
	2
	《智能温控熄焦控制系统研究与实现》
	本溪市科技进步二等奖，本溪市，2012
	5

	目前承担的主要教学科研项目（4项以内）
	序号
	项目名称
	项目来源
	起讫时间
	经费
	本人承担工作

	
	1
	精密齿轮传动设计和高档齿轮制造技术
	科技部
	2014-2017
	120
	误差动态修正与补偿

	
	2
	工程开发设计能力在《电力电子技术》课程教学中的实现
	校级教改
	2015-2016
	0.3
	项目规划，教学调整

	
	3
	非接触式电加热控制系统的研制
	省级大创
	2015-2016
	1
	指导设计

	目前承担的主要教学工作（5门以内）
	序号
	课程名称
	授课对象
	人数
	学时
	课程性质
	授课时间

	
	1
	现代控制理论
	自BG
	132
	32
	考查
	16年春

	
	2
	电力传动控制系统
	自ZG
	69
	60
	考试
	16年春

	
	3
	毕业设计
	自BG12
	6
	14周
	专业必修
	2016春

	教学管理部门审核意见
	                                            签章


注：填写三至五人，只填本专业专任教师，每人一表。
6.教师基本情况表

	序号
	姓名
	性别
	年龄
	专业技术职务
	第一学历毕业学校、专业、学位
	最后学历毕业学校、专业、学位
	现从事专业
	拟任课程
	专职

/兼职

	1
	何学俊
	男
	59
	教授
	鞍山钢铁学院本钢大学班、工业电气化自动化
	鞍山钢铁学院本钢大学班、工业电气化自动化
	自动化
	PLC原理、系统组态
	专职

	2
	张岳
	男
	51
	教授
	本溪大学、电气自动化、学士
	沈阳工业大学、电机与电器、博士
	自动化
	控制理论、控制电机
	专职

	3
	关大陆
	男
	51
	教授
	哈尔滨船舶工程学院、水声工程、学士
	哈尔滨船舶工程学院、水声工程、学士
	电气工程
	电气控制技术
	专职

	4
	孟昭军
	男
	42
	副教授
	西南工学院、硅酸盐工程、学士
	沈阳工业大学、电机与电器、博士
	自动化
	机器人驱动控制
	专职

	5
	姜连志
	男
	53
	副教授
	本溪大学、工业企业电气化自动化、学士
	上海交通大学、控制理论与控制工程、硕士
	自动化
	电力电子
	专职

	6
	律德财
	男
	47
	副教授
	本溪冶金高等专科学校、工业自动化仪表
	东北大学、检测技术与自动化装置、博士
	检测技术
	计算机控制技术
	专职

	7
	高长伟
	男
	36
	讲师
	沈阳农业大学、机电设备运行管理
	沈阳农业大学、农业电气化与自动化、硕士
	电气工程
	机器人集成案例分析
	专职

	8
	周璐
	女
	33
	讲师
	沈阳工业大学、自动化、学士
	沈阳工业大学、电力电子与电气传动、硕士
	自动化
	机器人技术基础
	专职

	9
	陈锐
	男
	38
	讲师
	辽宁工学院、工业自动化、学士
	辽宁工业大学、控制理论与控制工程、硕士
	自动化
	机器人离线编程
	专职

	10
	付长顺
	男
	28
	助教
	辽宁工程技术大学、自动化、学士
	新疆大学、控制理论与控制工程、硕士
	自动化
	机器人系统集成
	专职


7.主要课程开设情况一览表

	序号
	课程名称
	课程

总学时
	课程

周学时
	授课教师
	授课学期

	1
	电路原理
	80
	5
	于宝琦
	3

	2
	自动控制原理
	48
	3
	张岳
	4

	3
	PLC原理及应用
	48
	3
	何学俊
	5

	4
	液压与气动控制
	48
	3
	周振超
	5

	5
	机器人技术基础
	64
	4
	周璐
	4

	6
	电力电子技术
	48
	3
	姜连志
	5

	7
	机器人系统集成
	48
	6
	付长顺
	7

	8
	机器人现场编程与调试
	48
	6
	张军
	6

	9
	机器人离线编程与工程仿真
	48
	6
	陈锐
	6

	10
	机器人驱动与控制技术
	48
	3
	孟昭军
	5

	11
	电气控制技术
	32
	4
	关大陆
	4

	12
	
	
	
	
	

	13
	
	
	
	
	

	14
	
	
	
	
	

	15
	
	
	
	
	

	16
	
	
	
	
	

	17
	
	
	
	
	

	18
	
	
	
	
	

	19
	
	
	
	
	

	20
	
	
	
	
	


8.其他办学条件情况表

	专业名称
	电气工程与智能控制
	开办经费及来源
	300万元

校专业建设资金、中央与地方共建项目资金

	申报专业副高及以上职称(在岗)人数
	6
	其中该专业

专职在岗人数
	10
	其中校内

兼职人数
	0
	其中校外兼职人数
	0

	是否具备开办该

专业所必需的图书资料
	具备
	可用于该专业的

教学实验设备

（千元以上）
	200
（台/件）
	总 价 值

（万元）
	2000

	序

号
	主要教学设备名称（限10项内）
	型    号

规    格
	台(件)
	购 入 时 间

	1
	工业机器人样机
	拓斯达
	1
	2015

	2
	工业机器人传动结构综合性能测试平台
	非标
	1
	2015

	3
	工业机器人控制开发系统
	CRP-S80
	1
	2015

	4
	开放式一维直线运动控制系统
	DM-X200-DC-ICM
	10
	2015

	5
	惯量可调转子运动控制系统
	DM-R200-DC-ICM
	10
	2015

	6
	四轴一体化运动控制器
	DM-GUC-400-TPV
	5
	2015

	7
	数控系统（广州数控）
	GSK928TA
	1
	2015

	8
	施耐德交流伺服驱动器
	LXM23CU01M3X(100W)
	5
	2015

	9
	施耐德交流伺服电机
	BCH0401011A1C(100W)
	5
	2015

	10
	F2812工业运动控制实验开发系统
	TS-2812A
	10
	2015

	备注
	
	
	
	


注：若为医学类专业应附医疗仪器设备清单。
9.学校近三年新增专业情况表

	学校近三年（不含本年度）增设专业情况       

	序  号
	专 业 代 码
	本/专科
	专   业   名   称
	设 置 年 度

	1
	080905
	本科
	物联网工程
	2013

	2
	080405
	本科
	金属材料工程
	2013

	3
	120105
	本科
	工程造价
	2013

	4
	081006T
	本科
	道路桥梁与渡河工程
	2014

	5
	081503
	本科
	矿物加工工程
	2014

	6
	081202
	本科
	遥感科学与技术
	2015

	7
	120209
	本科
	物业管理
	2015

	8
	
	
	
	

	9
	
	
	
	

	10
	
	
	
	

	11
	
	
	
	

	12
	
	
	
	

	13
	
	
	
	

	14
	
	
	
	

	15
	
	
	
	

	16
	
	
	
	

	17
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